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A. Wprowadzenie

Odbiornik zdalnego sterowania RE434SP jest oparty na mikrokontrolerze o niespotykanych dotad, w
innych urzadzeniach tego typu, mozliwosciach funkcjonalnych.
Odbiornik przeznaczony jest do wspétpracy z pilotami SPACE.
Podstawowym zastosowaniem odbiornika RE434SP jest sterowanie napedami lub sterownikami napedéw rolet i
bram, a takze oswietleniem (poprzez dodatkowy element wykonawczy), systemami alarmowymi (bezposrednie
podtaczenie do linii alarmowych lub do samej centralki), oraz bezposrednie sterowanie elekirozaczepem
(domofony, bramofony, itp.).
System jest bardzo elastyczny, mozliwosci jego zastosowania sg bardzo szerokie i zaleza gtéwnie od potrzeb i
pomystowosci uzytkownika.
Odbiornik radiowy RE434SP, dzieki zastosowaniu komponentoéw elektronicznych najwyzszej klasy, odznacza sie
wysokg niezawodnoscig, a przy tym jest urzgdzeniem uniwersalnym o wszechstronnych zastosowaniach. Dzieki
nowatorskim, w petni programowalnym funkcjom, sprosta on wymaganiom nawet najbardziej wybrednych
uzytkownikow.

B. Dane techniczne

e Kod dynamicznie zmienny Keeloq®, dajacy najwyzszej klasy zabezpieczenie;

e Czestotliwos¢ pracy: 433,92 MHz;

e Pamiec odbiornika miesci w sobie 400 pilotéw z serii SPACE;

e Cztery odseparowane, przekaznikowe wyjscia odbiornika typu NO, pracujace w trybie mono lub bistabilnym;
dopuszczalne obcigzenie kazdego wyjscia 1A/24V AC lub DC;

e Czas podtrzymania wyjscia w trybie monostabilnym: od 0,1 sekundy do ok. 110min. (z rozdzielczoscia 0,1
sekundy), w trybie bistabilnym pamie¢ stanu po okresowym zaniku zasilania;

e Mozliwos$¢ prostego wpisywania pilotéw, bez koniecznosci uzywania przyciskow odbiornika;

e Petna dowolnosé w przypisywaniu wyjs¢ odbiornika do przyciskéw pilota;

e Zacisk do podtgczenia przewodu koncentrycznego anteny zewnetrznej;

e Odbiornik w bryzgoszczelnej obudowie plastikowej, z listwa do przykrecenia przewodow;

e Zasilanie odbiornika od 12 do 24V AC/DC;

e Maksymalny pobér pradu 200mA (przy zataczonych czterech kanatach i niskim napieciu zasilania);

e Temperatura pracy odbiornika od -25°C do +80°C;

e Gabaryty: w obudowie - dtugo$¢, szerokos¢ , wysokosé .
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C. Instalacja
1. Opis urzadzenia i sposobu instalowania

Odbiornik RE434SP skfada sie z ptyty gldwnej i bryzgoszczelnej obudowy. Plyta gtéwna (rys. 1) posiada listwy
taczeniowe stuzace do przytaczenia instalacji zasilajacej oraz sterujgcej zadanymi urzadzeniami.
Odbiornik moze pracowac w zakresie temperatur otoczenia od -25°C do +80°C, przy zachowaniu typowej wilgotnosci
powietrza.
Czerwona dioda LED w odbiorniku sygnalizuje sposobem $wiecenia stany jego pracy. W stanie spoczynkowym i
podczas programowania odbiornika - dioda swieci w sposob ciagty. W sytuacji zataczenia kanatu lub kilku kanatow, dioda
mignie jeden raz dla kazdego zataczonego w danej chwili kanatu. Roztaczenie kazdego kanatu wywota podwdjne
migniecie diody.
Odbiornik posiada cztery odseparowane wyjscia typu NO (normalnie otwarte).
Odbiornik moze by¢ zasilany napieciem statym (DC) lub przemiennym (AC) o wartosci od 12V do 24V (wbudowana
przetwornica).
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2. Instalowanie odbiornika:

- Otworzy¢ obudowe odbiornika RE434SP (zdja¢ jej gérna czesc¢ - rys. 3). Po otwarciu istnieje bezposredni dostep do zaciskéw zasilania
odbiornika, kanatéw 1, 2, 3, 4 oraz zaciskow anteny;

- Umocowac¢ dolng cze$¢ obudowy w wyznaczonym miejscu, wykorzystujgc otwory montazowe (rys 3 elementy 2). Obudowe nalezy montowac
w taki spos6b aby przewody wprowadzane byty od dotu. W zaleznosci od rodzaju instalacji (natynkowa lub podtynkowa) nalezy wytamac
odpowiednie ostabienie w obudowie (rys.3 element 1 lub 7) i poprzez powstaty otwér wprowadzi¢ przewody do wnetrza obudowy;

- Podiaczy¢ przewody sterowania i doprowadzajace zasilanie,

- Przewody wewnatrz obudowy przeprowadzi¢ przez zacisk przytrzymujacy (rys.3 elementy 3 i 5), co zabezpieczy przed ich wyrwaniem;

- Wiaczy¢ zasilanie odbiornika i zaprogramowac¢ odbiornik wedtug potrzeb, uzywajac wskazéwek umieszczonych w dalszych rozdziatach
opisujacych programowanie;

- Do zacisku modutu odbiornika oznaczonego symbolem " Y ” podtgczyé wewnetrzng antene. Jezeli zasieg sterowania pilotem nie jest
wystarczajgcy, nalezy uzy¢ anteny zewnetrznej odpowiedniej dla czgstotliwosci 433MHz (nie wchodzi w sktad zestawu). W przypadku
koniecznosci zastosowania anteny zewnetrznej, nalezy potaczy¢ ja z modutem odbiornika RE434SP, uzywajac odpowiedniego kabla (np.
RG58) wedtug wskazéwek podanych przez producenta anteny. Odpowiedniej diugo$ci kabel odizolowa¢ i podiaczyé z jednej strony do zaciskow
modutu odbiornika - do zacisku "Y ” Srodkowa zyte kabla, a do " £" ekran kabla, z drugiej strony do anteny (w przypadku anteny bez
przeciwwagi,nie taczy¢ ekranu przewodu po stronie do anteny).

- Zamontowac¢ gorng czes$¢ obudowy.

39 mm

)

Legenda:

1. ostabienie w dolnej czesci obudowy do wprowadzenia
przewodow (instalacja podtynkowa),

. ostabienia na otwory do zamocowania odbiornika,

. zacisk przytrzymujacy przewod,

. komora na ptytke elektroniczna,

. zamknigcie zacisku do przewodu,

. tulejka dystansowa do zamocowania ptytki
uktadu elektronicznego (wkret 2,2 x 6,5),

. ostabienie w gérnej czesci obudowy do wprowadzenia
przewodow (instalacja natynkowa),

8. otwory na wkrety zamykajace obudowe,

O OWON

~

| o oo

rys.3 Widok obudowy odbiornika RE434SP.




3. Opis polaczen elektrycznych

Zasilanie (+ - lub ~)

Odbiornik nalezy zasila¢ napigciem DC lub AC, w zakresie od 12V do 24V. Przy wspotpracy np. ze
sterownikiem napedu bramy, napiecie to uzyskujemy z odpowiednich zaciskéw tego sterownika. W sytuacji braku
dostepu do odpowiedniego zasilania, nalezy uzy¢ dodatkowego zasilacza sieciowego, na przyktad dostepnego u
producenta zasilacza ZAS ZSP-4ZEW.

Wyijscia sterujace odbiornika (OUT1...0UT4)
Cztery wyjscia odbiornika posiadaja wyprowadzenia stykéw przekaznikéw typu “NO” (normalnie otwarty).
Maksymalna obcigzalno$¢ tych stykow wynosi 1A/24V (AC).

Wejscie anteny radiowej (Y, £)

Odbiornik posiada wejscie antenowe opisane na ptycie gtéwnej symbolem “ Y ”, do kiérego nalezy
dofaczy¢ wewnetrzng antene drutowg o dtugosci catkowitej 175mm. W przypadku konieczno$ci zastosowania
zewnetrznej anteny, nalezy dotaczy¢ jg za posrednictwem odpowiedniego przewodu do wyjscia oznaczonego
symbolem “ Y - sygnat i "£" - ekran).

W celu osiagniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

- negatywnym wptywie sasiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i elementami
metalowymi;

- negatywnym wptywie zaktocen radiowych z innych zrodet;

- negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub Zzelbetonowych $cian;

- zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota;

- wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika;

- uzyciu wtasciwego kabla koncentrycznego do anteny zewnetrznej (np. RG 58)



D. Tryb pracy
Opis:

Po wigczeniu zasilania odbiornika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU PRACY. W trybie pracy
mozliwe jest sterowanie wyj$ciami odbiornika, poprzez naciskanie przyciskow pilota. Po wcisnieciu dowolnego
przycisku zaprogramowanego pilota, zostanie zatgczony, przypisany w opcjach programu, kanat odbiornika.
Dodatkowo, kazde zatgczenie kanatu sygnalizowane jest jednokrotnym mignieciem czerwonej diody znajdujacej sie
w odbiorniku, natomiast kazde wytgczenie kanatu jest sygnalizowane dwukrotnym mignieciem diody.

Wskazania wyswietlacza:

W stanie spoczynkowym wys$wietlacz jest wygaszony.

P h Przy wysterowaniu pilotem odbiornika, na wyswietlaczu pokaze sie numer wcisnietego
przycisku pilota i jego numer porzadkowy.

W przykfadzie obok, pokazano w pierwszej fazie P 1- co oznacza, ze sterujacy pilot uzyt
przycisku numer 1. Nastepny cykl to pierwsza od lewej cyfra numeru porzadkowego uzytego
pilota (0) i dalej druga i trzecia od lewej cyfra (8 1 ). Laczac cyfry w catos¢ powstaje numer
porzadkowy 001.

co
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Uwaga !

» Tryb pracy jest aktywny bezposrednio po wigczeniu zasilania odbiornika.



E. Proste wpisywanie nowego pilota do odbiornika z uzyciem tylko przyciskow pilotow

Odbiornik RE434SP posiada program umozliwiajgcy uzytkownikowi proste wpisanie nowego pilota bez
koniecznosci dostepu do przyciskdéw odbiornika. Funkcja ta jest uzyteczna tylko wéwczas, gdy dysponuje sie
pilotem wpisanym juz do odbiornika. W celu wpisania w ten sposéb nowego pilota, nalezy postepowac wg
ponizszej tabeli.
Opisywane wyzej mozliwosci zwigzane sg z obecnoscig w menu programu odbiornika opcji bc. Jej witgczenie
umozliwia zablokowanie konkretnemu pilotowi mozliwosci postugiwania sie jego przyciskami do prostego
wpisywania nowegdo pilota.

Tab.1 Procedura prostego wpisywania pilota z uzyciem tylko przyciskéw pilotéw.

Lp. Czynnosci Opis wykonywanych czynnosci
1 -D Zasieg radiowy|Musisz znajdowac si¢ w zasiegu radiowym odbiornika, do ktdrego chcesz wpisa¢ nowego pilota. Nalezy zachowa¢ minimalng
odlegto$¢ 1m od odbiornika. Odbiornik musi znajdowa¢ sie w TRYBIE PRACY (tryb bezposrednio po wigczeniu zasilania).
2 @ Przycisk pilota juz{ Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 wpisanego juz pilota do odbiornika. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na
wpisanego|chwile. Pilot ten musi mie¢ w programie odbiornika wytaczong opcje bc. Po uptywie czasu zwolnij przycisk.
3 S >15 g
4 g <3s|Nastepnie przejdz do czynnosci numer 5, jednak w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy.
5 @ Przycisk nowego|Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 nowego pilota. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na chwile. Po uptywie
pilota|czasu zwolnij przycisk.
6 S >15 g
7 é) Pilot zostal|Do odbiornika zostat dopisany nowy pilot z kolejnym numerem porzadkowym. Jego konfiguracja zostata skopiowana od
wpisanylkonfiguraciji pilota uzytego do wpisania (pilot uzyty w czynnosci nr 2).
8 Pilot nie zostat{Jezeli pilot nie zostat dopisany moze to oznaczac, ze: -powyzsze warunki nie zostaty spetnione; -podczas dopisywania
@ wpisany|wystepowaly zbyt duze zakiécenia; -bateria ktéregos z pilotéw jest wyczerpana i nie wytrzymuje dtugiej transmisji. Powtérz
operacje od czynnosci nr 1.
Uwaga!

» Mozliwos¢ dopisywania pilota bez dostepu do odbiornika, radykalnie zmniejsza stopien zabezpieczenia przed
osobami trzecimi. Piloty z wytgczong opcjg bc nalezy chroni¢ przed dostepem osob trzecich, ktére w tatwy
sposob mogg dopisaé wiasnego pilota.




F. Programowanie odbiornika - informacje wstepne

Programowanie odbywa sie przy pomocy wyswietlacza LED, przyciskéw A i B odbiornika, oraz czterech
przyciskéw dowolnego pilota SPACE-4, deklarowanego przy wejsciu do programu (tzw. PILOT MASTER).
Przyciskom tego pilota zostaty przyporzadkowane klawisze kierunkowe, okreslajgce ruch po opcjach programu.
Po opcjach w uktadzie pionowym mozna porusza¢ sie przyciskami gora - dot PILOTA MASTER, natomiast w
ukftadzie poziomym, przyciskami lewo - prawo PILOTA MASTER. Przycisk opisany na ptytce odbiornika jako A,
stuzy do zatwierdzania, zas przycisk opisany jako B, do cofania sie w strukturze opcji menu lub do rezygnacji z
dokonanych zmian.

Menu programu odbiornika, posiada strukture drzewiastg sktadajaca sie z opcji gtdwnych i podrzednych.
Wyjasnienie poszczegdlnych opcji zawarte jest w kolejnych rozdziatach. Ponizej przedstawiono strukture menu.
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1. Tryb programowania

Opis:

Konfiguracje pracy odbiornika RE434SP dostosowuje sie do potrzeb
uzytkownika (potrzeb instalacji) dzieki mozliwosci ingerencji w jego program.
W opcjach programu mozliwe jest przypisanie pilotéw odbiornikowi, definiowanie
przyciskéw poszczegolnych pilotdow w zakresie przypisania do nich jednego lub
kilku kanatéw, usuwanie indywidualnych pilotéw z pamieci odbiornika,
konfigurowanie kanatow (wyjs¢) sterujgcych odbiornika i inne.
Aby przejs¢ z TRYBU PRACY do TRYBU PROGRAMOWANIA, nalezy zawsze
zadeklarowac pilota, za pomocg ktérego bedzie mozna poruszac sie po opcjach
menu. Pilot taki bedzie w dalszej czesci instrukcji nazywany PILOTEM MASTER.

Kolejnos¢é wykonywania czynnosci, dla wejscia w TRYB PROGRAMOWANIA:

a) w TRYBIE PRACY (wyswietlacz wygaszony) nacisng¢ przycisk E odbiornika,

b) przy wskazaniu wyswietlacza - 3 nacisng¢ trzykrotnie, az do uzyskania - G,
prawy przycisk dowolnego, czteroprzyciskowego pilota, ktéry bedzie uzywany
do poruszania sie po opcjach menu (tzw. PILOT MASTER),

c) przy wskazaniu wyswietlacza - 8, nacisna¢ przycisk B odbiornika w celu
zatwierdzenia.

Uwagi !

» PILOTEM MASTER moze by¢ kazdy dowolny, nawet nie wpisany wczesniej do
odbiornika, pilot czteroprzyciskowy SPACE.

» Uzycie przycisku Eodbiornika, w dowolnej chwili pozwala wréci¢ do TRYBU
PRACY.



2. Menu gtéwne programu odbiornika

Po wejsciu w TRYB PROGRAMOWANIA (pkt.1), pojawia sie menu
gtéwne. Przetaczanie kolejnych opcji odbywa sie za pomoca przyciskéw

P P gora - dot, zadeklarowanego w poprzednim punkcie, PILOTA MASTER.
ﬁ Opcje menu gtéwnego:
'l IR
P [ PP- programowanie pilotéw (dodawanie, usuwanie oraz kopiowanie pilota,
R zmiana kanatéw przypisanych do przyciskow pilota, indywidualna blokada
ﬁ a prostego dopisywania pilota) (str.11)
q PC- programowanie kanalow odbiornika (tryb bistabilny/monostabilny, czas
L P G zatgczenia kanatu) (str.18)
ﬁ LP- liczba pilotéw aktualnie przypisanych do odbiornika (str.19)

blokada prostego dopisywania pilotéw (dla wszystkich pilotow) (sir.20)

_-'PILOT MASTER be
b cl| - PF- pamie¢ fabryczna (przywrocenie ustawien fabrycznych) (str.21)

rys.7. Opcje menu gtéwnego
pojawiajace sie po
zadeklarowaniu
PILOTA MASTER
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2.1 Programowanie pilotéow - dopisywanie nowego pilota
P P Opcja P P miesci sie jako pierwsza w menu giéwnym, a jej podstawowym
{} zadaniem jest dopisywanie nowego pilota.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla dopisania nowego pilota:
i 3 a) wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA (zgodnie z pkt.1)

b) przy wskazaniu wyswietlacza P P, nacisnaé przycisk B odbiornika (zmiany
{} wskazania wyswietlacza dokonuje sie klawiszami gora-dot PILOTA MASTER).
¢) nacisng¢ trzykrotnie przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ dopisany, az do uzyskania
Cl 8 wskazania - 0 na wyswietlaczu.

d) nacisng¢ przycisk B odbiornika w celu zatwierdzenia.

& e) zostanie wyswietlony numer porzadkowy pilota. Sktada sie on z dwdch liczb.
! Najpierw wyswietlona zostaje liczba setek, nastepnie liczba dziesigtek i jednosci
¢ (w przyktadzie obok, jest to nr 001). Nalezy zaakceptowac,
Pilot & naciskajac przycisk B odbiornika.
N
o

dopisywany

f) pilot zostat dopisany,nozna opusci¢ TRYB PROGRAMOWANIA naciskajac
dwukrotnie przycisk B odbiornika, lub poprzez jednokrotne nacisniecie tego
przycisku, cofnaé sie do opcji P P i rozpocza¢ dopisywanie nastepnego pilota.

1>}

Uwagi !
-— n = n ,' =
[»] u U U » Programowanym pilotem moze by¢ réwniez PILOT MASTER.
= = = » W kazdej chwili mozna wycofac sie z dokonanych zmian naciskajac przycisk E
7] @ odbiornika.
» Zaleca sie wszystkie wspomniane informacje przechowywaé w zatgczonej tabeli
.': P pilotéw (str.24).

rys.8. Procedura dopisania
nowego pilota.
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2.2 Programowanie pilotéow - edycja zaprogramowanego pilota

Opcja PP, oprocz podstawowego zadania, jakim jest dopisywanie nowego
pilota, zawiera réwniez podopcje stuzgce do edycji juz zaprogramowanych pilotéw.
W zakresie edyciji pilota miesci sie zmiana przydziatu kanatéw do odpowiednich
przyciskéw pilota, kopiowanie nastaw pilota (od pilota o numerze 001),
wigczenie/wylgczenie blokady prostego dopisywania pilota oraz usuwanie pilota z
pamieci odbiornika.

Podopcije te dotyczg indywidualnego pilota, zatem musi on zostac najpierw
rozpoznany przez odbiornik. Tak wiec, aby uzyskaé¢ dostep do tych podopcji, nalezy
najpierw zadeklarowac pilota, ktéry ma by¢ edytowany.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zadeklarowania pilota do edyc;ji:

a) wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA (zgodnie z pkt.1),

b) przy wskazaniu wyswietlacza P P, nacisng¢ przyciskE odbiornika (zmiany
wskazania wyswietlacza dokonuje sie klawiszami gora-dot PILOTA MASTER).

¢) nacisng¢ trzykrotnie przycisk pilota, ktéry ma by¢ edytowany, az do uzyskania
wskazania - 0 na wyswietlaczu.

d) nacisng¢ przycisk odbiornika w celu zatwierdzenia.

e) zostanie wyswietlony numer porzadkowy pilota. Sktada sie on z dwdch liczb.
Najpierw wysSwietlona zostaje liczba setek, nastepnie liczba dziesigtek i jednosci
(w przyktadzie obok, jest to nr 001). Nalezy zaakceptowac,
naciskajac przycisk [ odbiornika.

f) pilot zostat rozpoznany przez odbiornik, a tym samym staty sie dostepne opcje
edycji pilota (CP. P1...PY. bc. UP).

Uwagi !

» Edytowanym pilotem moze by¢ réwniez PILOT MASTER.

» W kazdej chwili mozna wycofac sie z dokonanych zmian naciskajac przycisk E
odbiornika.

12
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2.2.1 Edycja zaprogramowanego pilota - kopiowanie nastaw pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane,
uzyskuje sie dostep do podopciji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien
indywidualnych pilota. Po opcjach tych mozna porusza¢ sie uzywajac przyciskow
gora - dot PILOTA MASTER.

{ P - kopiowanie nastaw pilota,

P 1...PY - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.14),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.15),
U P - usuwanie pilota (str.16).

Korzystanie z opcji kopiowania nastaw od pilota 0 numerze 001, wczesniej
juz zaprogramowanego, znacznie przyspiesza edycje, gdy wiecej niz jeden pilot
ma mie¢ ustawienia inne niz fabryczne, oraz gdy wymagane ustawienia pilotow sg
identyczne lub bardzo podobne do ustawieh pilota o numerze 001.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla skopiowania nastaw pilota od pilota o
numerze 001:

a) przy wskazaniu wyswietlacza £ P nacisna¢ przycisk B odbiornika,

b) przy wskazaniu f 3 wyswietlacza, nacisna¢ trzykrotnie przycisk = odbiornika w
celu zaakceptowania. Edytowany pilot uzyska konfiguracje przyciskéw zgodna,
z pilotem o numerze 001.

Uwagi !

» Pilot o numerze 001 powinien mie¢ nastawy najczesciej wymagane dla
kolejnych programowanych pilotéw,

4 PrzyciskuE odbiornika, mozna uzy¢ w kazdej chwili do wycofania sie z
dokonanych zmian

» Mozliwe jest skorzystanie z funkcji kopiowania nastaw pilota, bez jego fizyczne;j
obecnosci (str.17).
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2.2.2 Edycja zaprogramowanego pilota - kojarzenie kanatéw z przyciskami pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie dostep do
podopcji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po opcjach tych mozna
poruszac sie uzywajgc przyciskoéw gora - dét PILOTA MASTER.

L P - kopiowanie nastaw pilota (str.13),

P 1...PY - kojarzenie kanatéw z przyciskami pilota ,

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.15),
U P - usuwanie pilota (str.16).

Opcja kojarzenia kanatow z przyciskami pilota, pozwala na zmiane przypisania
odpowiednich kanatéw do poszczegodlnych przyciskow pilota. W momencie dopisywania nowego
pilota, uzyskuje on ustawienia fabryczne:

przycisk 1 - kanat 1,
przycisk 2 - kanat 2,
przycisk 3 - kanat 3,
przycisk 4 - kanat 4.

Opcja ta pozwala na zmiane ustawien, przy czym jest mozliwe przydzielenie kilku kanatow
do jednego przycisku, przydzielenie tych samych kanatéw do kilku przyciskow, itp.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zmiany

o re r3 fy przypisania kanatow do przyciskéw pilota:
ﬁ § a) w zaleznosci od tego, ktéry przycisk pilota ma by¢
ﬁ = ﬁ = ﬁ = BN edytowany, nalezy wybra¢ odpowiednig opcje P 1...PY,
_ _Z2l |- 3 _4 b) nacisnac¢ przycisk odbiornika, aby wejs¢ do wybranej
opciji,
gOW.Fét do c) przyciskami lewo - prawo PILOTA MASTER wybraé
pcji P 1...PY , " .
kanat, ktéry ma by¢ przypisany \ skasowany.
Uwaga ! d) przyciskami gora - dét PILOTA MASTER ustawi¢
» Mozliwa jest zmiana konfiguragiji znak _ lub C aby odpowiednio skasowac lub przypisaé
przyciskow pilota, bez jego fizycznej dany kanat do edytowanego przycisku,

obecnosci (str.17).

e) nacisnag¢ przycisk B odbiornika w celu zaakceptowania.
14
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2.2.3 Edycja zaprogramowanego pilota - blokada prostego dopisywania pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie
dostep do podopcji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po
opcjach tych mozna poruszac sie uzywajac przyciskow goéra - dét PILOTA MASTER.

L P - kopiowanie nastaw pilota (str.13),

P 1...PY - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.14),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota),
U P - usuwanie pilota (str.16).

Opcja blokady prostego dopisywania pilota zostata wprowadzona ze wzgledéw
bezpieczenstwa. Uaktywnienie blokady w konkretnym pilocie, uniemozliwia jego
zastosowanie w bardzo wygodnej, lecz zmniejszajgcej stopien bezpieczenstwa, funkciji
prostego dopisywania pilota, przy pomocy juz zaprogramowanego pilota (str.9).

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla wiaczenia / wylaczenia indywidualnej
blokady prostego dopisywania pilota:

a) przy wskazaniu wyswietlacza bc, nacisna¢ przycisk @ odbiornika,

b) przyciskami gora - dét PILOTA MASTER wigaczy¢ lub wytaczy¢ blokade, ustawiajac
odpowiednio on lub of,

c) zaakaceptowac ustawienie naciskajac przycisk B odbiornika.

Uwagi !

» Omawiana w tym punkcie funkcja blokady, jest funkcjg indywidualng dla konkretnego
pilota i odnosi sie wytgcznie do pilota zadeklarowanego do edycji. W celu ustawienia
blokady wszystkim dopisanym pilotom, nalezy skorzystac z opcji globalnej blokady
prostego c@pisywania pilotow (str.22),

» Przycisku B odbiornika, mozna uzy¢ w kazdej chwili do wycofania sie z dokonanych
zmian.

P Istnieje mozliwo$¢ skorzystania z tej opcji nawet bez fizycznej obecnosci pilota (str.17).
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2.2.4 Edycja zaprogramowanego pilota - usuwanie pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie
dostep do podopcji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po
opcjach tych mozna poruszac sie uzywajac przyciskow goéra - dét PILOTA MASTER.

L P - kopiowanie nastaw pilota (str.13),
P 1...PY - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.14),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.15),
U P - usuwanie pilota .

Opcja ta stuzy do usuniecia zadeklarowanego pilota z pamieci odbiornika.
Pozostawiony numer porzadkowy skasowanego pilota, bedzie przydzielony innemu
wpisywanemu w przyszto$ci pilotowi. Numeracja pozostatych pilotéw bedzie
niezmieniona.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci przy usuwaniu pilota:
a) przy wskazaniu U P wys$wietlacza, nacisng¢ przyciskg odbiornika,
b) przy wskazaniu f 3 wyswietlacza, nacisng¢ trztykrotnie przyciskg odbiornika.

Uwagi !

» W sytuacji, gdy edytowany pilot ma by¢ tylko czasowo wytaczony z uzycia, warto dla
zachowania numeru porzadkowego tego pilota w pamieci odbiornika, odtgczy¢ mu
wszystkie kanaty przydzielone do przyciskéw (opcje P 1... PY), zamiast usuwa¢ go
catkowicie z pamieci odbiornika.

4 PrzyciskuE odbiornika, mozna uzyé w kazdej chwili w celu zaniechania usuniecia
pilota.

» Istnieje mozliwos¢ usuniecia pilota z systemu, nawet bez jego fizycznej obecnosci
(str.17).
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2.3 Zarzadzanie pilotem bez jego fizycznej obecnosci

System umozliwia korzystanie z takich funkgciji, jak kopiowanie nastaw pilota, zmiana konfiguracji
przyciskéw, blokada funkcji prostego dopisywania oraz usuwanie pilota, bez jego fizycznej obecnosci.
Mozliwos¢ taka jest bardzo uzyteczna, np. w przypadku zgubienia pilota, czy w sytuacji gdy zmieniony zostat
numer kanatu sterujgcego danym urzadzeniem i nalezy uaktualni¢ konfiguracje pilotéw pracujacych w
systemie. Wowczas jest to mozliwe bez obecnosci uzytkownikéw. Poza tym, opcja taka daje petng kontrole
nad przydzielaniem uprawniefh odpowiednim uzytkownikom do obstugi wybranych kanatéw.

Zarzadzanie pilotem bez jego obecnosci, rézni sie od opisanego w poprzednich punktach jedynie sposobem
jego zadeklarowania do edyciji. Dalsze czynno$ci wykonuje sie w sposob identyczny, jak zostato opisane w
pkt. 2.2.1 do 2.2.4.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zadeklarowania pilota do edycji, bez jego fizycznej obecnosci:

a) wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA zgodnie z pkt.1,
b) przy wskazaniu P P wyswietlacza, nacisna¢ przyciskE odbiornika,

c) przy wskazaniu - 3 wys$wietlacza, nacisng¢ ponownie przycisk B odbiornika, co spowoduje wyswietlenie
pierwszej cyfry (setek) numeru porzadkowego. Klawiszami gora - dét PILOTA MASTER ustawi¢ odpowiednig
wartos¢, a klawiszami lewo - prawo PILOTA MASTER przechodzi¢ pomiedzy edytowanymi cyframi setek,
dziesigtek i jedniosci. Aktualnie edytowana cyfra pulsuje. Cyfra setek wyswietlana jest jako wskazanie
jednocyfrowe, natomiast cyfry dziesigtek i jednosci sg wyswietlane obok siebie jednoczesnie (wskazanie
dwucyfrowe: odpowiednio od lewej cyfra dziesigtek i cyfra jednosci),

d) w celu zatwierdzenia, nalezy nacisna¢ przycisk Eodbiornika, co spowoduje wyswietlenie ustawionego
numeru porzgdkowego,

€) nalezy ponownie nacisng¢ przycisk Eodbiornika, w celu zatwierdzenia, co spowoduje uzyskanie dostepu do
opcji umozliwiajacych edycje pilota. Nalezy pamieta¢, ze edytowanym pilotem bedzie pilot o ustawionym
recznie w ppkt. ¢, numerze porzadkowym.

Dalej nalezy postepowac zgodnie z pkt. 2.2.1 do 2.2.4
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2.4 Programowanie kanatéw odbiornika

Druga opcja w menu gtéwnym, zaraz po opcji P P, jest opcja P L stuzaca do zmiany trybu i czasu zatgczania
kanatéw. Po opcjach w ukfadzie pionowym mozna poruszac sie przyciskami géra - dot PILOTA MASTER, natomiast w
uktadzie poziomym, za pomoca przyciskéw lewo - prawo PILOTA MASTER.

Czas mozliwy do ustawienia miesci sie w przedziale od 0,1 sekundy do 6553,5 sekundy (ok. 110 min.). Czas
zatgczania kanatu mozna zmienia¢ z rozdzielczoscig 0,1 sekundy. Ustawienie czasu 0 sekund, powoduje prace
kanatu w trybie bistabilnym, natomiast ustawienie czasu wiekszego od zera, wtgcza prace w trybie monostabilnym, o
czasie zatgczenia zgodnym z ustawionym. Wedtug ustawien fabrycznych, kazdy kanat ma wpis: 8 080 05-co
odpowiada czasowi 0,5 sek. Po cyfrach liczby mozna poruszac¢ sie przyciskami prawo - lewo PILOTA MASTER, a
pulsujaca cyfre edytowaé przyciskami gora - dot PILOTA MASTER.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zaprogramowania kanatow
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a) wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA zgodnie z pkt.1,

b) przyciskami géra - dot PILOTA MASTER ustawi¢ opcje P i nacisng¢
przycisk E odbiornika,
c) przyciskami gora - dot PILOTA MASTER wybra¢ zadany kanat £ 1... (Y
nacisng¢ przycisk@ odbiornika,

*  d) przyciskami gora - dot PILOTA MASTER mozna edytowac¢ pulsujaca cyfre,

zas$ przyciskami lewo - prawo PILOTA MASTER zmienia¢ edytowang cyfre,
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domysinie przecinek

e) zaakceptowac ustawiony czas zatgczenia kanatu, naciskajgc przycisk

Uwagi !

» Bistabilng prace kanatu
wilgcza sie przez ustawienie
zerowego czasu jego
zatgczenia, _

» Uzycie przycisku B
odbiornika, spowoduje
cofnicie sie do wyboru opcji
P C lub rezygnacje ze zmian
czasu zatgczania wybranego
kanatu.



2.5 Liczba pilotéw wpisanych do odbiornika

Opcja L P znajduje sie jako trzecia w menu gtéwnym programu i stuzy do podgladu ilosci wpisanych pilotow
do odbiornika. Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pokazuje sie liczba podzielona na dwie czesci: pierwsza skfada sie
z jednej cyfry i przedstawia setki liczby, druga wyswietlana cze$¢ od lewej to dziesigtki i jednosci. Przetgczanie miedzy
czesciami liczby wykonuje sie samoczynnie. Dla przyktadu wyswietlenie w pierwszej czesci cyfry 8 a w drugiej 11,
odpowiada liczbie 011. Maksymalna liczba pilotéw, jakg mozna dopisa¢ do odbiornika RE434SP, wynosi 400.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla sprawdzenia liczby wpisanych do
odbiornika pilotow:

0o a) Wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA zgodnie z pkt. 1,
b) przyciskami gora - dot PILOTA MASTER ustawi¢ opcje L P i nacisna¢ przycisk
B ﬁ B odbiornika,
' or c) zostanie wyswietlony numer odpowiadajgcy liczbie zaprogramowanych pilotow
L w systemie. W celu powrotu do menu nacisng¢ przycisk B lubB odbiornika.

5 L o a Uwagi!
el ﬁ » Zaréwno przyciskE jak i przyciskB odbiornika, moga
) by¢ uzyte w celu powrotu do wyboru opcji LP .
PILOTMASTER *-. | 5 ¢ = Ol=l1! I|=
<<

<< <<
PF \= =
)2 B
rys.15. powrc')tv
Procedura podgladu do opcji LP

liczby wpisanych pilotow
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== 2.6 Globalna blokada prostego dopisywania pilotow
Przedostatnig opcjg menu gtéwnego jest opcja bc, ktdra stuzy do
B ' ﬁ ustawienia blokady funkcji prostego dopisywania pilota, wszystkim
P - zaprogramowanym do tej pory pilotom. Po wejsciu do opcji bc, mozna
L przydzieli¢ jej dwa stany : of lub on. Stan on wigcza, a stan of wylacza
] ﬁ blokade i jest ustawieniem domys$inym tej opciji.
= 1o Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla ustawienia
000 |- L blokady prostego dopisywania pilotéw, wszystkim
o ﬁ zaprogramowanym pilotom:
=" A a) Wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA zgodnie z pkt.1,
PILOT MASTER - b c ! b) przyciskami gora - dot PILOTA MASTER ustawi¢ opcje bc i
ﬁ o F nacisnaé przycisk B odbiornika,
a b) przyciskami géra - dot PILOTA MASTER ustawi¢ on lub of
P F ﬁ -] i nacisnaé przycisk B odbiornika,
c) przy wskazaniu wyswietlacza A 3, nacisna¢ trzykrotnie
on A 3 przycisk B odbiornika.
2 Uwagi!
F, 8 4 PrzyciskE odbiornika, umozliwia wycofanie sie ze zmian
w opcji bc -
A
R |
I
rys.16. I G
Procedura wigczenia/wytaczenia powrét\l/ -
globalnej blokady prostego do opcji bc

dopisywania pilotow
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2.7 Pamie¢ fabryczna odbiornika

Ostatnig opcjg menu gitéwnego jest opcja P F, ktéra stuzy do
przywrécenia fabrycznych ustawien producenta.

Ustawienia fabryczne po akceptacji opcji P F:
- brak pilotoéw wpisanych do odbiornika,

- cztery kanaty odbiornika pracujg w trybie monostabilnym o czasie
zatgczania 0,5 sekundy.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla przywrocenia pamieci
fabrycznej odbiornika:

a) Wejs¢ w TRYB PROGRAMOWANIA zgodnie z pkt.1,

a) przyciskami gora - dot PILOTA MASTER ustawi¢ opcje PF i nacisng¢
przycisk B odbiornika,

b) przy wskazaniu A 3 wyswietlacza, nacisna¢ trzykrotnie przycisk
odbiornika w celu zaakceptowania.

Uwagi !

» Skorzystanie z opcji P F, spowoduje bezpowrotne wymazanie z
pamieci systemu, wszystkich zaprogramowanych do tej pory
pilotéw, oraz przywrdcenie ustawienh fabrycznych, wszystkich
kanatéw odbiornika,

4 PrzyciskE odbiornika umozliia wycofanie sie z akceptacji opcji P F.
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— G. Certyfikaty

Odbiornik RE434SP posiada certyfikat CE zgodnos$ci z normami krajowymi i europejskimi.

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Producent: DTM System,

Ninigjszym deklarujg, ze wyrob,

Nr 07/2005

ul. Poniatowskiego 28/, 85-671 Bydgoszcz

i

_Odbiornik radiowy RE4345P i

Jest zgedny z postanowieniami nastepujacych dyrektyw WE

[ e dyrektyw:

tytut

R&TTE

W sprawie urzqclzen radiowych i Koncowych urzgdzen
h, oraz ] uznawania ich

zgodnosci

Oraz zgodny z nastgpujacymi norm
nr normy

ami zharmonizowanymi:

tytut

'EN 300 220-1

EN 300 220-3 i

Czgst 1: Charakterystyki techniczne | metody badan,

108¢ elekir na i ienia widma
radiowego (ERM}. Urzadzenia malego zasiggu (SRD}
Urzadzenia radiowe do stosowania w 2akresie czestotliwosci
od 25 MHz do 1000 WMHz z poziomami mocy do 500 mW.

Kompalybilnosc elektromagnetyczna i zagadnienia widma
radiowega (ERM). Urzadzenia bliskiego zasiggu (SRD;
Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czgstotliwasci
ad 25 MHz do 1000 MHz z poziomami mocy do 500 mWW.
Czgé¢ 3 Zharmonizowana EN zapewniajaca speinienie
zasadniczych wymagaf zgodnie z artykutem 3.2 dyrektywy
R&TTE

EN 301 489-1

0s6 elekiromagnetyczna | zagadnienia widma
radiowego (ERM). Norma kempatybilnasci
elektromagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i systemow
radiowych. Czes¢ 1: Ogdlne wymagania techniczne

EN 301 489-3

Kompatybilnoté elektremagnetyczna i zagadnienia widma
radiowego (ERM). Norma kompatybilnosci
elektromagnetyczne] (EMC) dotyczaca urzadzen i systemow
radiowych. Czesé 3: Wymagania szczegdtowe dotyczace

| urzadzen bliskiega zasiegu (SRD) pracujgcych na

czestotliwosciach pomigdzy 9 kHz i40 GHz

Dwie ostatnie cyfry roku, w ktérym naniesiono oznaczenie CE: 05

Bydgoszcz, 2005-04-01

PRE

i Inz. Daniel
DaniekKujavski
Wiagciciel

Z:ES%
Kujawskl =t

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Producent: DTM System,

Ninigjszym deklarujg, ze wyrob

Nr 08/2005

ul.Poniatowskiego 28/1, 85-671 Bydgoszcz

Nadajnik radiowy serii SPACE SP2/SP4__

Jest zgadny z postanowieniami nastgpujgcych dyrektyw WE:

[nr dyrektyw

tytut

[ R&TTE

Oraz zgodny z nastgpujacymi norm.
nr_normy

ami zharmonizowany mi.

W sprawie urzgdzen radiowych i koncowych urzadzen
telekomunikacyjnych, oraz wzajemnego uznawania ich
zgednosai. 5 ; i

tytut

"EN 300 220-1

Kompatybilnoé elektromagnetyczna | zagadnienia widma
radiowego (ERM). Urzadzenia matego zasiggu (SRD}
Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czgstotliwosci |
od 25 MHz do 1000 MHz z poziomami mocy do 500 mW.

dy badan

EN 300 220-3

CzescW Charakterystyki techniczne | metod

bilnosé elektram na i widma
rad\owegn {ERM). Urzadzenia bliskiega zasiggu {SRD).
Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czgstotliwosci
od 25 MHz de 1000 MHz z poziomami mogy ¢o 500 mw.
Czes6 3: Zharmonizowana EN zapewniajaca spefnienie
zasadniczych wymagan zgodnie z artykutem 3.2 dyrektywy
R&TTE

EN 301 4891

Kompatybilnasé elektromagnetyczna i zagadnienia widma
radiowego (ERM). Norma kompatybilnosci
elektramagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i systemow
radiowych. Czes¢ 1: Ogdlne wymagania techniczne

EN 301 489-3

Kompatybilnosé elektromagnetyczna i zagadmama widma
radiowego (ERM). Norma kampatybilnosci
elekiromagnetycznej (EMC) dotyczacq urzadzen i systemdw
radiowych. Czese 3: Wymagania szczegolowe dotyczace
urzadzen bliskiego zasiegu (SRD) pracujgeych na

czestotliwosciach pamiedzy 8 kHz i 40 GHz.

Bydgoszcz, 2005-04-01

22

Dwie ostatnie cyfry roku, w ktarym naniesiono oznaczenie CE: 05




H. Gwarancja.

Producent DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancji na okres 12 miesiecy od
daty zakupu przez klienta kofcowego, jednak nie diuzej niz 18 miesiecy od daty dostawy. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. Producent zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie
gwarancji wystapity wady z winy producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczyé na wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach,
wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerobek i napraw oraz uszkodzenh
powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajacej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancji
regulujg stosowne akty prawne.

I. Index

PILOT:
Proste wpisywanie -7
MASTER - 9
Numer porzadkowy - 11
Ustawienia fabryczne - 14
Kopiowanie nastaw - 13
Nastawy przyciskow - 14
Usuwanie - 16
Wopisywanie - 7, 11
Deklarowanie - 12, 17

ODBIORNIK:
Instalacja - 3, 4
Dane techniczne - 2
Programowanie - 8
Pamie¢ fabryczna - 21
Kanaly - programowanie - 18
Czas zatgczania - 18
Blokada prostego dopisywania - 15, 20
Liczba pilotow - 19
Kasowanie pilota - patrz: Pilot-usuwanie
Wpisywanie pilota - patrz: Pilot-wpisywanie
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Nr. Identvfikator uzvtkownika pilota Przycisk nr - 1 Przycisk nr - 2 Przycisknr-3 Przycisk nr - 4
Porzadkowy y y P c1]c2[ca]c4]c]c2[ca]c4]c1]c2[ca[c4 et c2[cacs

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

011

012

013

014

015

016

017

018

019

020

Tab.2 Przyktadowa tabela identyfikacyjna dla 20 pilotow (peing tabele identyfikacyjng dla 400 pilotéw, mozna pobraé
ze strony internetowej www . dtm. pl).
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(22) 836 32 96, e-mail: info@came.pl




